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Program
Program
Sammanfattning
Sammandraget skall skrivas som sista moment när hela arbetet inklusive rapportskrivning är klart, dvs. då slutrapporten slutförs. Sammanfattningen skrivs i ett stycke och skall kort beskriva vad som gjorts och hur resultatet blev. Bör vara ca 10 rader lång.  (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
Summary

Summary (sammanfattningen på engelska) skrivs här av er som tillhör Mekatronikprogrammet. Denna summary är en del av er parallella engelskakurs.Här är kravet från engelskakursen att Summary skall vara mer omfattande (kanske 1 sida) och då gäller det även om sammanfattningen på svenska (ovan) skall vara kortare. Ni som tillhör Elektroprtogrammet behöver inte skriva summary. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Write you text here]
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1 Inledning.
Kort ingress. I vilket sammanhang genomförs projektet. En rubrik får aldrig direkt följas av underrubrik utan någon form av inledande text för hela avsnittet måste finnas  (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.) 
[Skriv text här]
1.1 Bakgrund.
Skriv om bakgrunden till att detta projekt genomförs. Att det ingår i en viss utbildning och kort vad som innan detta projekt avhandlats i utbildningen. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
1.2 Syfte.
Beskriv syftet med projektet. Dvs vad ni anar att de som satt ihop utbildningen har för syfte med att lägga in detta projekt i slutet av åk1. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
1.3 Mål.
Här beskriver ni projektets mål. Dessa är inte att förväxla med lärmålen för kursen och projektet. Nu skall ni klart och tydligt beskriva vad som skall uppnås i projektet. Går bra att använda punktform. Det skall vara  relevanta mätbara/bedömningsbara konstruktionsmål hos er konstruktion. Det får inte vara upp till läsarens tolkning vad ni menar utan klartext. Till denna målbeskrivning återkopplar ni när ni så småningom skriver avsnittet Resultat där ni talar om i vad mån ni uppnått målbeskrivningen här.  (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.) 
[Skriv text här]
1.4 Avgränsningar.
Exempel på avgränsningar är insats av tid, material, och pengar mm. 
[Skriv text här]

2 Teoretisk referensram.
Inledande text till avsnittet. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
2.1 Industriella styrsystem, PLC
Kort beskrivning på kanske ¼ - ½ sida och kanske någon figur/bild. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
2.2 Mikrokontroller, PIC1827.
Kort beskrivning på kanske ¼ - ½ sida och kanske någon figur/bild. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
2.3 Programmerbara kretsar (endast Mekatronik).
Kort beskrivning på kanske ¼ - ½ sida och kanske någon figur/bild. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
2.4 Beskrivning av elektronikkomponenter.
Kort beskrivning av de komponenter ni använder på kopplingsdäcket, kanske några figurer/bilder. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]

2.5 Beskrivning av signalbehandling.

Kort beskrivning av de signalbehandlingar som ni använt er av t ex pulsbreddsmodulering, A/D-omvandling, D/A-omvandling.Kkanske några figurer/bilder. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
3 Metod.
Beskriv kortfattat vilka huvudstegen som tas på vägen från projektstart fram till att ni har en färdig fungerande anläggning. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
4 Genomförande.
Inledande text till avsnittet. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
 [Skriv text här]
4.1 Funktionsbeskrivning – programmerbart styrsystem, PLC.
Beskrivning av vad det av er skapade PLC-programmet utför och hur det är uppbyggt. Texten stöttas lämpligen upp med ett flödesschema. Korta delar av koden kan vara med här medan den fullständiga och kommenterade koden läggs som bilaga längst bak. Hänvisning till bilagan görs härifrån. (minst 400 ord + figurer) (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
4.2 Funktionsbeskrivning – mikrokontroller, PIC1827.

Beskrivning av vad det av er skapade PIC-programmet utför och hur det är uppbyggt. Texten stöttas lämpligen upp med ett flödesschema. Korta delar av koden kan vara med här medan den fullständiga och kommenterade koden läggs som bilaga längst bak. Hänvisning till bilagan görs härifrån. (minst 400 ord + figurer) (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
4.3 Funktionsbeskrivning –programmerbar krets (endast Mekatronik).

Beskrivning av vad PLD-kretsen och det av er skapade PLD-programmet utför och hur det är uppbyggt. Koden kan läggas här förutom i det fallet den innehåller mer än 64 rader, då bör den läggas som bilaga och hänvisas till. (minst 100 ord + figurer). (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
4.4 Kretsschema.

Här presenteras kopplingsschema för kopplingen kring PIC och PLD som är gjord på kopplingsplattan. Nedan ett exempel på hur det kan se ut. Ni får rita ert schema i vilken miljö ni vill. Även snyggt hand ritat är ok. Ett bra alternativ som ni dessutom stöter på i senare kurs är att rita ert kopplingsschema i DesignSpark PCB. Därefter kan ni också designa ett kretskort i DesignSpark PCB bara som övning för att se hur det går till. DesignSpark PCB finns på labbdatorerna och samma version finns att hämta på kurshemsidan liksom kompletterande komponentbibliotek. Användar​handledning finns också på kurshemsidan.
 Kretsschemat kan läggas som bilaga men då med hänvisning från detta avsnitt.(Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[image: image4.wmf][Skriv text här]
5 Resultat.

Här konstaterar man vad projektet har lett till för resultat med återkoppling från tidigare skrivna avsnittet Mål-avsnittet. Konstatera alltså utifrån målen vad som uppfyllts och inte. Texten skall vara fristående på det sättet att det inte skall hänvisas till Mål-avsnittet utan man skall ha målen ”framför ögonen” när Resultat-avsnittet skrivs.(minst 50 ord) (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
6 Kommentarer.
Här finns plats för kommentarer kring problem ni brottats med, styrkor och svagheter i era lösningar, eventuella (mindre) avvikelser från specifikationen. Gör också en kritisk tillbakablick på ert arbete och vilka erfarenheter ni fått inför nästa projektarbete. (minst 100 ord) (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)

[Skriv text här]
Bilagor.
Här placeras väl kommenterad programkod för dels PLC och dels PIC. Här följer exempel på hur kommentarer i koden bör se ut. Här kan också kretsschema placeras om det är för skrymmande att lägga i rapporten. Dela upp bilagorna i Bilaga1, Bilaga2 osv. Glöm inte att hänvisa till bilagorna från rapporttexten.
Källförteckning.
Skriftliga och muntliga källor anges i nummerordning efter hur de hänvisas till i texten. Det skall finnas hänvisning till alla här upptagna källor från texten. (Denna ledtext tas bort i er egen rapport.)
[Skriv text här]
Här skall ni lägga in en bild som associerar till ert arbete 








Tänk på att anpassa så att nedersta


textraden ligger kvar i nederkant av sidan.








Öka eller minska gärna titelns storlek med 1-2 p för att få den att hamna snyggt över raderna.





� EMBED WangImage.Dokument  ���





� EMBED WangImage.Dokument  ���








PAGE  

_1057141640.bin

_1057141447.bin

