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Parameter

CPU Type: Q02(H)

Device Setting

Internal relay (M) 8192 points
Latch relay (L) 8192 points
Link relay (B) 8192 points
Annunciator (F) 2048 points
Edge relay (V) 2048 points
Timer (T) 2048 points
Retentive timer (ST) 0 points
Counter (C) 1024 points
Data register (D) 12288 points
Link register (W) 8192 points
Latch relay (L) DISABLE C/L KEY start  
Latch relay (L) DISABLE C/L KEY end  
Link relay (B) ENABLE C/L KEY start  
Link relay (B) ENABLE C/L KEY end  
Link relay (B) DISABLE C/L KEY start  
Link relay (B) DISABLE C/L KEY end  
Annunciator (F) ENABLE C/L KEY start  
Annunciator (F) ENABLE C/L KEY end  
Annunciator (F) DISABLE C/L KEY start  
Annunciator (F) DISABLE C/L KEY end  
Edge relay (V) ENABLE C/L KEY start  
Edge relay (V) ENABLE C/L KEY end  
Edge relay (V) DISABLE C/L KEY start  
Edge relay (V) DISABLE C/L KEY end  
Timer (T) ENABLE C/L KEY start  
Timer (T) ENABLE C/L KEY end  
Timer (T) DISABLE C/L KEY start  
Timer (T) DISABLE C/L KEY end  
Retentive timer (ST) ENABLE C/L KEY start  
Retentive timer (ST) ENABLE C/L KEY end  
Retentive timer (ST) DISABLE C/L KEY start  
Retentive timer (ST) DISABLE C/L KEY end  
Counter (C) ENABLE C/L KEY start  
Counter (C) ENABLE C/L KEY end  
Counter (C) DISABLE C/L KEY start  
Counter (C) DISABLE C/L KEY end  
Data register (D) ENABLE C/L KEY start  
Data register (D) ENABLE C/L KEY end  
Data register (D) DISABLE C/L KEY start  
Data register (D) DISABLE C/L KEY end  
Link register (W) ENABLE C/L KEY start
Link register (W) ENABLE C/L KEY end
Link register (W) DISABLE C/L KEY start
Link register (W) DISABLE C/L KEY end

IO Configuration

Slot Type Items 1st XY Type Name Switch Output mode Operation mode I/O response Control
1 2 3 4 5 on error on error time Plc

PLC1       16 3E00h
   2 Intelli. 16 AD              Clear Stop PLC No. 1
   3 Intelli. 16 DA              Clear Stop PLC No. 1

Base settings

Extension List Base Name Power Supply Extension Cable Points
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PLC Setup

Timer limit - low speed 100 ms
Timer limit - high speed 10.0 ms
RUN contact
PAUSE contact
Allow remote reset No
Output mode at STOP to RUN Previous state
Perform internal arithmetic operations in double precision No
Synchronize intelligent module's pulse up Yes
Common pointer No. P0 After
Points occupied by empty slot 16
Interrupt counter C0
I28 scan interval 100.0 ms
I29 scan interval 40.0 ms
I30 scan interval 20.0 ms
I31 scan interval 10.0 ms
High speed execution No
Use special relay / special register from SM/SD1000 Yes
Watchdog timer (WDT) 200 ms
On computation error Stop
On expanded command error Stop
On fuse blown Stop
On module verify error Stop
On intelligent module program execution error Stop
On file access error Stop
On memory card operation error Stop
On external power OFF Stop
Carry out battery check Yes
Carry out fuse blown check Yes
Verify module Yes
Constant scanning
Breakdown history Recod in PLC RAM
SFC program start mode Initial start
Start conditions Do not autostart block 0
Output block when the block is stopped Keep ON

IRQ pointer settings

Line PLC side Intelligent module side
No. IRQ pointer start number IRQ pointer no. of module Start I/O number Start SI number

System Variables

Word Range D6144 to D12287
Bit Range M4096 to M8191
System Timers Standard 64 to 2047
System Timers Acumlt
System Counters 512 to 1023
System Labels 2048 to 4095
Step Flags 0 to 8191

Boot options

Clear program memory No
Create system area to speed up monitoring from other stations 0 KSteps
Create system area to enable Multi Block Online Change (MBOC) 0 KSteps
Auto Download all data from Memory card to Standard Rom No

Boot file settings

LINE TYPE DATA NAME TRANSFER FROM TRANSFER TO
1 Sequence MAIN Memory card RAM Program memory
2 Parameter PARAM Memory card RAM Program memory
3 Sequence CONSIST Memory card RAM Program memory
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Multiple CPU settings

Number of PLCs 1
Operating mode

n Stop all stations Synchronize the
on STOP of PLCn start-up of PLCn

1 Yes

Online modul change

Enable online modul change with another PLC No

I/O sharing

All CPUs can access all inputs No
All CPUs can access all outputs No

MELSECNET / CC IE / Ethernet settings

Module No. Network Type Mode Starting I/O No. Network No. Group No.
1 Empty
2 Empty
3 Empty
4 Empty
5 Empty
6 Empty
7 Empty
8 Empty

Comp (Prio = 31, Event = TRUE)

POU name Comment
0 ADC ADC
1 Rampning Fläkt_ramp
2 DAC DAC
3 Varvtalsjustera Jämför mellan börvärde och ärvärde och justerar varvtalet därefter.
4 PIC_to_PLC Tar in digitalt värde 0-F genom fyra inportar.

ADC [PRG] Body [FBD] Network#1

Network #1 (1) Label: Title:

EN ENOd
PLS_MX20 Rising edge flank trigger. Functionally equivalent to R_TRIG.M0

ADC [PRG] Body [FBD] Network#2

Network #2 (1) Label: Title:

ENsn1n2n3

ENOTO_MM0 Enables the DAC/ADC module. bits 0-4 enable/disable ch.1-4.     0/1 -> enable/disable.
16#FE201

EN ENOd
SET_M

Y29
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ADC [PRG] Body [FBD] Network#3

Network #3 (1) Label: Title:
AND EN ENOd

RST_MY29 Samma som RESET-dominant RS vippa fast med bara en ingång. Snabbt sätt att nollställa ett värde.X29 Y29

ADC [PRG] Body [FBD] Network#4

Network #4 (1) Label: Title:

AND ENn1n2n3

ENOd
FROM_M n1=modulplats, n2=register i modulen, n3=antal lästa registerX20X2E 2 D0111

ADC [PRG] Body [FBD] Network#5

Network #5 (1) Label: Title:
DIVD0 D4 Nivåanpassar analoga talet 0-4000 till digitala 4-bitars [0-15]250

ADC [PRG] Body [FBD] Network#6

Network #6 (1) Label: Title:
DIV _INTINT_TO_BOOLD4 Y19 Outputs to lamps.

8

_IN1_IN2
MOD DIV _INTINT_TO_BOOL Y188 4

_IN1_IN2
MOD DIV _INTINT_TO_BOOL Y174 2

Takes a val. [0-15] and converts it to 4-bit binary. Output on pins. _IN1_IN2
MOD DIV _INTINT_TO_BOOL Y162 1

Network #6 (2) Label: Title:

DAC [PRG] Body [FBD] Network#1

Network #1 (1) Label: Title:

EN ENOd
PLS_MX30 M1
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DAC [PRG] Body [FBD] Network#2

Network #2 (1) Label: Title:

ENsn1n2n3

ENOTO_M
16#FE EN ENOd

SET_M30 Y391M1

DAC [PRG] Body [FBD] Network#3

Network #3 (1) Label: Title:

AND EN ENOd
RST_MX30Y39 Y39X39

DAC [PRG] Body [FBD] Network#4

Network #4 (1) Label: Title:

LE AND ENsn1n2n3

ENOTO_MD5 Matar ut analog styrsignal till PIC.4000 D53
GE 1D5 10

DAC [PRG] Body [FBD] Network#5

Network #5 (1) Label: Title:

TRUE Y31

PIC_to_PLC [PRG] Body [FBD] Network#1

Network #1 (1) Label: Title:

_BOOLBOOL_TO_INT MULX0 1

_BOOLBOOL_TO_INT MULX1 2 Kan också pröva MOV_M för att direkt överföra bitinformationen till en 16-bitars INT. TRUE->EN, K1X0->s, d->Utvärde.               K1X0 innebär 1*4 bitar i följd med X0 som startadress.
_BOOLBOOL_TO_INTX2 MUL ADD D34 Styrsignal för fläktvarvtal till PIC.
_BOOLBOOL_TO_INT MULX3 8
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Network #1 (2) Label: Title:

Kan också pröva MOV_M för att direkt överföra bitinformationen till en 16-bitars INT. TRUE->EN, K1X0->s, d->Utvärde.               K1X0 innebär 1*4 bitar i följd med X0 som startadress.

Rampning [PRG] Body [FBD] Network#1

Network #1 (1) Label: Title:

EN ENOd
RST_M RST_M används eftersom den är positivt flanktriggad och STOPP är momentan.

Y13X5

EN ENOd
RST_M

Y14
STOPP Nollställer Cylinderpositioner och varvtalet.EN ENOd

RST_M
Y15

_CLK QR_TRIG
STOPP_trig

EN_IN ENOMOVE_E
0 D5

EN ENOd
RST_M

M3 UPPRAMPNINGs beteendet stängs av och DRIFT sätts låg.
EN ENOd

RST_M
M2
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Rampning [PRG] Body [FBD] Network#2

Network #2 (1) Label: Title:

EN ENOd
SET_M START sätter cylinder 1 HÖG och börjar upprampning av fläktvarvtalet. Varvtalet nollställs eftersom den ska rampa upp från noll. UPPRAMPNING används som villkorlig flaggbit så att upprampningsbeteendet kan 'anropas'.

Y13

EN ENOd
SET_MX4 M2

_CLK QR_TRIG
START_trig

EN_IN ENOMOVE_E
0 D5

EN ENOd
SET_M

M3

Rampning [PRG] Body [FBD] Network#3

Network #3 (1) Label: Title:

AND EN_IN_IN
ENOADD_EM5 XB 25 D5M2 D5

Rampar upp varvtalet i takt som bestäms avSAMPLE_PULS biten.  Villkor för upprampning: (1)En puls från tidsbestämmande pulsgenerator, (2)Cylinder1 öppen hela vägen, (3)flaggbiten UPPRAMPNING == hög. 

Här kan storleken på varvtals ökningen bestämmas.

Rampning [PRG] Body [FBD] Network#4

Network #4 (1) Label: Title:
När vi har 'rampat upp' varvtalet, dvs det uppmätta 'ärvärdet' är lika med vår önskad 'börvärde' sätts flaggbiten UPPRAMPNING låg för att stänga av beteendet.

EQ EN ENOd
RST_MD3D4 M2

Rampning [PRG] Body [FBD] Network#5

Network #5 (1) Label: Title:

ANDLT M3 INPT QET
TON

Timer_1
EN ENOd

RST_MD31 T#1500ms Y14
GE Tidsfördröjd cylinderpositionsbestämning. Den öppnande öppnar först, sedan stänger den stängande. EN ENOd

RST_MD30 Y15
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Rampning [PRG] Body [FBD] Network#6

Network #6 (1) Label: Title:

ANDLT M3 INPT QET
TON

Timer_2
EN ENOd

SET_MD37 T#1500ms Y14
GT AND EN ENOd

RST_MD31 XD Y15

Network #6 (2) Label: Title:

PRÖVA DETTA NÄTVERK

Rampning [PRG] Body [FBD] Network#7

Network #7 (1) Label: Title:

ANDLT M3 INPT QET
TON

Timer_3
EN ENOd

SET_MD312 T#1500ms Y15
GT AND EN ENOd

RST_MD36 XF Y14

Rampning [PRG] Body [FBD] Network#8

Network #8 (1) Label: Title:

GT AND INPT QET
TON

Timer_4
EN ENOd

SET_MD311 M3 T#1500ms Y14

EN ENOd
SET_M

Y15

Comment of  unit_test [PRG]: 

This POU can be used as a 'sandbox' for testing different functions, variables, initial values, fake inputs etc etc... To disable, simply remove from the TASK POOL.

Varvtalsjustera [PRG] Body [FBD] Network#1

Network #1 (1) Label: Title:
SM412 ger en pulståg i 1Hz. Varje puls räknar upp en räknare.

_CLK QR_TRIG
R_trig_sample

EN_IN_IN
ENOADD_ESM412 1 D6D6
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Varvtalsjustera [PRG] Body [FBD] Network#2

Network #2 (1) Label: Title:

EQ _S_R1 Q1RS
RS_sample

D6 M5 När SAMPLE_PULS COUNTER räknat upp generaras en SAMPLE_PULS och räknaren nollställs efter att 

1 M4
Talet som sätts i EQ blocket bestämer hur många sekunder mellan varje SAMPLE_PULSE.

EN_IN ENOMOVE_E
0 D6

Varvtalsjustera [PRG] Body [FBD] Network#3

Network #3 (1) Label: Title:
LTD51500

v Om den inte håller på att   'rampa upp' LTD3D4 ANDAND EN_IN_IN
ENOADD_ENE M2D4 25 D5D3 M3 D5M5

^  DRIFT måste vara aktiverad.
AND EN_IN1_IN2

ENOSUB_EGTOm börvärdet == ärvärdet behöver vi inte göra något alls.                  Om vi förutsätter att systemet är i 'DRIFT' läge och att den inte håller på att 'rampa upp', då om börvärdet != ärvärdet och SAMPLE_PULS är hög (varje sekund) så jämförs värdena och avgör om styrsignalen till PIC:en (dvs motor PWMen) ska inkrementera eller dekrementera. Oavsett om vi gör en jämförelse eller inte så ska SAMPLE_PULS mekanismen nollställas med signalen NOLLST.

D3 D5 D5D4 25

GTD50

Network #3 (2) Label: Title:

D5

D5

Varvtalsjustera [PRG] Body [FBD] Network#4

Network #4 (1) Label: Title:

M5 M4


