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Förstärkning    ggrlog20dB uu AA   

 

D-Y och Y-D 
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Bodediagram 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
                                      

                           𝐻(𝑗𝜔) = 𝐾            𝐻(𝑗𝜔) = 𝑗
𝜔
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Komplexa tal 

 

Rektangulär form:    z = a + jb    

Polär form :             jerz    

Eulers formel:          sincos  je j  

 

Speciellt: 
00 9090 11 jj e

j
ejj

j
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Polär     Rektangulär :   jbaerz j   ,   där    sincos rbra   

 

Rektangulär     Polär :   

jerjbaz  , där    22 bazr    och   
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Samband mellan tid och vinkel: Tiden  t  motsvarar vinkeln    360
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Komplexa metoden 
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Ideala Passiva komponenter 

 

 

 

 

 

Impedans 

 

 

 ,sincos XjRZjZeZZ j   R = resistans         X = reaktans 

 

 Induktiv:        φ > 0 X = L                f 2       

 

 Kapacitiv:   φ < 0 
C

X


1
           f 2                

 

 

”Ohms lag”: IZU   

 

 

 

Växelströmseffekt:     cos ee IUP  
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Impedanstriangeln: 

 

 

 

 

Transistorn För ledande, ej bottnad, transistor gäller att   BFEC IhI   samt följande 
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